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„Die Freiheit auf Rädern -

Wer steuert in Zukunft unsere Autos? “
GSV-Forum 6. Mai 2015
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Mensch und / oder mechatronische Regelsysteme

 Sensoren

 Computeralgorithmen

 Elektronik

 Aktuatoren

Wer steuert in Zukunft unsere Autos?
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C2C - Fahrzeug zu Fahrzeug Kommunikation
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C2C Kommunikation
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Autonomous Driving
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Die Verkehrspolitik

 Neue Autos sind heute sicherer, sparsamer und 

sauberer denn je.

 Trotzdem besteht in Österreich eine erheblicher 

Trend zu noch niedrigeren Tempolimits 

 Eklatante Unterschiede zwischen verschiedenen 

Fahrzeugkategorien und Baujahren werden nicht 

adressiert

Wer steuert in Zukunft unsere Autos?
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Real-world On-board Abgasmessungen

System Prof. Pucher

• Quantitative Bestimmung der Abgasmassenemissionen bei 
realer Fahrt
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Echtzeit Abgasmessung im realen Verkehr
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EU Project COOPERS Project - Co-operative Systems for 
Intelligent Road Safety – In Kooperation mit Austriatech
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Real-world On-board Abgasmessungen -
sechs verschiedene Antriebsarten
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Typische Sammelroute 
Beispiel: Leoben
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NOx-Emissionen bei Straßenfahrt und Sammlung
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Zusammenfassung:

 Selbstfahrende Autos sind ein enorm starker Trend

 Fahrzeug zu Fahrzeug und Fahrzeug zu Infrastruktur 

Kommunikation unterstützen diese Technologie

 Echtzeit Erfassung des realen Energieverbrauchs und der 

Schadstoffemissionen mittels neuer On-board Messung und 

Fahrzeug zu Infrastruktur Kommunikation

 Sicherer, umweltfreundlicher und komfortabler Straßenverkehr
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Thank you


