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WER STEUERT DAS FAHRZEUG DER ZUKUNFT?

Dr. Werner Huber, BMW Group Research and Technology
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DIE ZWEI SEITEN DER AUTOMATISIERUNG: MEHR KOMFORT UND
SICHERHEIT VERSUS KOMPETENZVERLUST.

Zukunftig:
Automatisiertes Fahren, neue Aufgabenteilung,
Bisher: neue Verantwortlichkeiten.

Manuelles Fahren, klare Rollen-
verteilung, klare Verantwortung.

Manuelles Fahren, Transparente
Betriebszustande und -ubergange
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AUTOMATISIERTE FAHRFUNKTIONEN SIND AN DEN BEDURFNISSEN DES
NUTZERS AUSZURICHTEN.

Delegation Kompetenz Schutz

Leiftyngs_- \ Automati-
fahigkeit : wFLOW¢ sierungs-
, , bedarf

unterfordert uberfordert

Beanspruchung
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DAS AUTONOME FAHRZEUG BRINGT FUR DIE AUTOMOBILINDUSTRIE NEUE
KONTRAHENTEN UND MITSPIELER.
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g Apple’s ‘Project Titan’ could
2 1 | reshape the auto world
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VOLLAUTOMATISIERTES REMOTE VALET PARKING.
“BMW TAKES OVER AT YOUR REQUEST” (LAS VEGAS, CES 2015).

¥
ActiveAssist. \ | 4

"TODAY'S CONSUMER

PARKS & TECH

SELF-DRIVING CARS SETTING THE COURSE AT CES
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BMW FORSCHUNG BEARBEITET UND DEMONSTRIERT KUNDENWERTE
AUTOMATISIERUNGS-FUNKTIONEN SEIT CA. 10 JAHREN.

BMW Track Trainer Emergency stop assistant Highly automated driving on the
(2006). (2009). motorway (Gen1: 2011; Gen2: 2014)

y

Highly automated driving on the vehicle‘s §l Fully automated remote valet parking 360° collision avoidance
limit (2014). (2015). (2015).
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ERSTER SCHRITT2020: HOCHAUTOMATISIERTES FAHREN AUF BAB.

« Autobahn: Beherrschbare Komplexitat; richtungsgetrennte Fahrbahnen, keine FuBganger/Radfahrer/Querverkehr.
« Modi: Freifahrt, Folgen, Spurhalten, Uberholen, Autobahnwechsel am Kreuz.

« Fahrer muss innerhalb angemessener Zeit tbernehmen konnen.

« Schrittweise Funktionseinfuhrung uber Geschwindigkeit:

Video: HAF auf A9

Stau-Chauffeur (= 2020)

 0to 60 km/h.

« Aktivierung in Stausituationen, wenn langsame Fahrzeug
voraus fahren.

Autobahnpilot (- 2022+)

* 0to 130 km/him gemischten Verkehr.

« Von Einfahrt zu Ausfahrt

 Beherrschung aller Autobahnszenarien: Baustellen, Tunnel,
Hindernisse, Uberholer.

« Komfortables und kooperatives Fahrerhalten
Beriicksichtigung aller Verkehrsregeln.
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ZUSAMMENFASSUNG.

Automatisiertes Fahren nutzt dem Menschen, da es die unfallfreie und nachhaltige Mobilitat [
entscheidend pragen kann. =

Mit neuen Mobilittskonzepten begegnet das automatisierte Fahren den Anforderungen des |
Lebens in zukunftigen Megacitys. ,

Jedoch wird auch das Selbstverstandnis des Menschen sich andern, wenn er immer mehr
Aufgaben an Roboter abgibt.

Daher mussen rechtliche Rahmenbedingungen geschaffen und gesellschaftliche Fragen der
Akzeptanz und Ethik geklart werden.
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